1. Dane techniczne

2. Bezpieczenstwo
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Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji moze stworzy¢ zagrozenie dla zycia i zdrowia, a takze moze rzutowac na poprawng prace catej rolety.

C E Zaleca sig postepowanie zgodne z instrukcjg obstugi.

Montaz powinien by¢ wykonany przez osoby do tego uprawnione (posiadajace uprawnienia SEP 1 kV lub wyzsze).

Naped rurowy 45 BW z detekcja przeszkéd

przewdd zasilajacy

Napedy typu BW przeznaczone sg do zautomatyzowania pracy
rolet zewnetrznych lub bram rolowanych. Posiadajg mecha-
nizm detekcji przeszkdd, dzieki ktéremu silnik wyczuwajgc opor na
swojej drodze, zatrzymuje sie. Detekcja przeszkdéd dziata w
obu kierunkach zaréwno przy zastosowaniu wieszakéw
BLOKAD jak i sprezynowych.

Elektroniczne wytaczniki krancowe, ustawiane przy pomocy
przewodu montazowego lub automatycznie, zapewniajg
tatwos¢ programowania.

Napedy mozna tgczyé ze sobg réwnolegle, co umozliwia
sterowanie kilkoma napedami przy pomocy jednego
przetacznika, bez koniecznosci stosowania dodatkowych
uktadow.

Maksymalny czas nieprzerwanej pracy:
4 min.

Zasilanie:
230V /50 Hz

Temperatura pracy:
od -25°C do 50°C

Stopien ochrony:
IP 44

uktad sterujacy

kondensator

silnik hamulec

przektadnia

Maksymalny czas pracy napedu wynosi ok. 4 minut. Po przekroczeniu tego czasu zadziata zabezpieczenie termiczne, ktére spowoduje
roztgczenie silnika, chronigc naped przed przegrzaniem. Po zadziataniu wytgcznika termicznego nalezy odczekac ok. 20 min., aby naped

powrdcit do normalnego trybu pracy.

Przed rozpoczeciem montazu i uzytkowaniem urzadzenia nalezy zapozna¢ sie z niniejszg instrukcjg. Montaz powinien byé wykonany
przez osoby do tego uprawnione (posiadajgce uprawnienia SEP 1 kV lub wyzsze). Instalator musi stosowac¢ sie do norm i przepiséw
obowigzujagcych w kraju, w ktérym montowane jest urzadzenie oraz przekaza¢ uzytkownikom informacje dotyczacg warunkow
uzytkowania i konserwacji urzadzenia. Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji moze stworzy¢ zagrozenie dla zycia i zdrowia, a takze
rzutowaé na poprawng prace catej rolety. Skutkuje to takze utratg praw wynikajacych z gwaranciji.

Moment obrotowy napedu powinien by¢ odpowiednio
dobrany do ciezaru pancerza.

Przewody napedu nalezy umocowac¢ w taki sposob,
aby skraplajaca sie woda nie dostata sie do wnetrza
napedu oraz aby nie zostaty one uszkodzone przez

pracujaca rolete.

Nalezy regularnie przeprowadzac¢ kontrole instalacji
elektrycznej oraz znakéw zuzycia elementéw
odpowiadajacych za prawidtowg prace napedu.

REICICIS

Nalezy wytgczy¢ zasilanie sieciowe przed kazda
czynnoscig zwigzang z instalacja lub konserwacja.

Nalezy ograniczy¢ do minimum kontakt napedu
z cieczami.

Podczas umieszczania napedu w rurze nawojowe;j
nie wolno uzywa¢ narzedzi.

Podczas montazu zabieraka nalezy uwazag,
aby nie uszkodzi¢ napedu.



Nalezy pilnowa¢, aby dzieci nie bawity si¢ napedem tacznik powinien by¢ zamontowany na wysokosci nie
@ i systemem jego sterowania, a nadajniki przenosne @ mniejszej niz 140 cm oraz w takiej odlegtosci od rolety,

by méc obserwowac jej prace podczas uzytkowania.

nalezy przechowywacé poza ich zasiegiem.

3. Montaz napedu w rurze nawojowej

@ Naped nalezy montowaé w miejscach zabezpieczonych przed wptywem niekorzystnych warunkéw atmosferycznych.
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1. Przycinamy rure nawojowg 2. Usuwamy opitki i zadziory 3. Montujemy adaptacje
na odpowiednig dtugos¢. z krawedzi rury nawojowe;. na napedzie.

i
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4. Mierzymy dtugosc¢ L miedzy 5. Wsuwamy naped do rury nawojowej 6. Mocujemy rure nawojowa
wewnetrzng krawedzig gtowicy tak, aby krawedz rury nawojowej do zabieraka, za pomocg czterech
a koncdéwka zabieraka. przylegata do wewnetrznej wkretéw lub nitéw, umieszczonych
krawedzi gtowicy. w odlegtosci L-7 mm od

wewnetrznej krawedzi gtowicy.

4. Podtaczenie

1. Napiecie zasilania powinno wynosi¢ 230 V + 5%. Jezeli napiecie zasilania jest poza zakresem, moze powodowac to
nagte zarzymanie sig napedu. W takich przypadkach nalezy zmniejszy¢ o potowe obcigzenie napedu.
2. Nalezy stosowac tacznik przeznaczony do sterowania roletami.
3. Po ustawieniu potozen krafncowych, biaty przew6d programowania potozen krancowych nalezy potaczy¢ z przewodem
neutralnym sieci zasilajacej.



1. Schemat podtgczenia tgcznika zaluzjowego

przed ustawieniem potozen kraicowych
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@ Biatej zyty uzywamy tylko podczas ustawiania pozycji krancowych za pomocg przewodu montazowego.

Przycisk stuzacy do
regulacji dolnego i gérnego
potozenia krancowego.

Sposéb zamocowania
przewodu zasilajgcego.

230V AC . : S

przewdd fazowy | przewdd neutralny | przewdd ochronn

@ Maksymalna ilos§¢ napedéw potaczonych réwnolegle zalezy od zdolnosci zwarciowej tacznika zaluzjowego oraz obcigzalnosci
dtugotrwatej przewodu zasilajgcego.



5. Regulacja potozen krancowych

@ 1. Potozenia kranncowe mozna regulowaé na dwa sposoby:
a) automatyczny,
b) za pomocg przewodu montazowego.
2. Jezeli zakres potozen krancowych jest zbyt duzy, nalezy je zredukowaé poprzez wcisniecie przycisku programowania na
przewodzie montazowym podczas pracy napedu (podnoszenia bgdz opuszczania pancerza).

5. Regulacja potozen krancowych

5.1 Sposéb automatyczny

@ Aby korzysta¢ z funkcji automatycznego ustawiania potozen krafcowych, niezbedne jest zastosowanie dowolnych
elementéw hamujacych listwe dolng (np. stoperéw). Nalezy pamietaé, ze jako pierwsze programujemy gérne potozenie
krancowe. Przed korzystaniem z funkcji automatycznego programowania potozen krancowych, nalezy sprawdzi¢ czy w
pamieci urzadzenia nie zostaty zapisane inne potozenia kraficowe. Jezeli tak, nalezy je usunaé¢ (patrz punkt “usuwanie

potozen kraficowych”).

Aby automatycznie ustawi¢ potozenia krancowe, nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

1. Uruchamiamy naped w kierunku géra.

2. W momencie gdy pancerz dojedzie do gérnego potozenia, a naped poczuje opdr, zatrzyma sie i ruszy w kierunku przeciwnym.
3. W momencie gdy pancerz dojedzie do dolnego potozenia, a naped poczuje opér, zatrzyma sie i ruszy w kierunku
przeciwnym wykonujac cykl kontrolny.

4. Naped zatrzyma sie w gérnym potozeniu krancowym. Potozenia kraficowe zostaty ustawione.

Po wykonaniu tych czynnosci nalezy sprawdzi¢, czy wprowadzone ustawienia zostaty zapamiegtane.

5. Regulacja potozen kraricowych
5.2 Za pomoca przewodu montazowego

Gdy pancerz osiggnie oK

- - odponlgdnle polozgrille, -) Gorne potozenie kraficowe
zwainiamy przycis zostato ustawione.
programowania.

Bo

Uruchamiamy naped Pancerz rolety zacznie Kolejnymi wcisnieciami przycisku
w kierunku goéra. przesuwac sie w gore. programowania na przewodzie

montazowym zwiekszamy zakres

gérnego potozenia kraricowego.

Gdy pancerz osiggnie oK

-—) - odpowiednie pofozenie, -) Dolne potozenie kraricowe
zwalnlamy pI’ZyCISk zostato ustawione.
programowania.
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Uruchamiamy naped Pancerz rolety zacznie Kolejnymi wcisnigciami przycisku
w kierunku dét. przesuwac sie w dot. programowania na przewodzie
montazowym zwiekszamy zakres
dolnego potozenia kraricowego.

6. Usuwanie potozen kraricowych

OK
Naned Naned Roleta wykona krotki ruch
SN aped zatrzyma sig SN aped zatrzyma sie w kierunku géra.

Al - w gérnym potozeniu - A g = 4 b w dolnym potozeniu b . 4 b Potfozenia kraricowe

kraricowym. kraricowym. zostaty skasowane.
Uruchamiamy naped Wiaczamy i wytgczamy Uruchamiamy naped Wtgczamy i wytgczamy
w kierunku géra. zasilanie w kierunku géra w kierunku dot. zasilanie w kierunku dot

5 razy, w odstgpach 0,5 sek. 5 razy, w odstepach 0,5 sek.



7. Wybdr reakcji przeciazenia |

OK
Jezeli roleta wykona krétkie
ruchy w obu kierunkach, naped
po wykryciu przeszkody wykona
’ krotki ruch w przeciwnym
kierunku.

Naped zatrzyma sie R Naped zatrzyma sie
g w gérnym potozeniu - Al - = 4 - w dolnym potozeniu -
krancowym. krancowym.
\ OK
Jezeli roleta wykona dwa krétkie
Uruchamiamy naped Wigczamy i wytgczamy Uruchamiamy naped Wigczamy i wytgczamy ruchy w obu k_|erunkach, naped
. . . . h . , H . ; po wykryciu przeszkody
w kierunku géra. zasilanie w kierunku géra w kierunku dot. zasilanie w kierunku dot Zatrzymuie si
3 razy, w odstepach 0,5 sek. 3 razy, w odstepach 0,5 sek. ymuje sie.

Jezeli naped wykona ruch géra/doét,
’ detekcja przeszkdd jest wigczona.

@ . - mm) t>5sek.
\ Jezeli naped wykona trzy ruchy
gora/dét, detekcja przeszkod
jest wytaczona.
Przy wytgczonym napedzie Trzymajac przycisk
wciskamy przycisk programowania na
programowania na przewodzie montazowym

przewodzie montazowym. wigczamy zasilanie

w kierunku gora na 5 sek.



