
Pilot z wyświetlaczem MAGNETIC 5-kanałowy 
z programatorem czasowym, biały (MAGNETIC_5RT)

1. Sterowanie:
możliwość sterowania 1 napędem 
bądź grupą do 20 napędów na każdym kanale

2. Zasięg:
do 200 metrów na terenie otwartym,
do 35 metrów w pomieszczeniach

3. Bateria:
CR2450

4. Zasilanie:
3 V

5. Wymiary:
130 x 45 x 10 mm

6. Moc sygnału:
10 mW

7. Temperatura pracy:
od 0°C do 50°C

8. Stopień ochrony:
IP 30

Zasięg podawany przez producenta jest wartością zmienną, zależną od warunków panujących w środowisku, w którym 
urządzenie pracuje. Wpływ na zasięg mają takie czynniki jak: konstrukcja budynku, zakłócenia sygnału generowane przez 
inne urządzenia itp.
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2. Opis urządzenia

1. Dane techniczne

Wyświetlacz

dzień tygodnia

minuty

w górę

w dół

komunikat
rozładowanej baterii

wybrany kanał (tylko Magnetic_5RT)

tryb pracy

godzina

W celu optymalnego wykorzystania możliwości nadajników serii MAGNETIC prosimy o dokładne zapoznanie się z niniejszą instrukcją.
Nadajniki serii MAGNETIC są kompatybilne ze wszystkimi odbiornikami marki YOODA.

MAGNETIC_1RT | MAGNETIC_5RTwww.sukcesgroup.pl

Nadajnik 1-kanałowy lub 5-kanałowy
z programatorem czasowym

(przód)

Przycisk GÓRA

Przycisk STOP

Przycisk DÓŁ

Przycisk KANAŁ + (P1+)

Przycisk KANAŁ - (P1-)

Wyświetlacz LCD

Aby otworzyć osłonę 
baterii użyj jednego
z narzędzi przedsta-
wionych na rysunku. 
Wciśnij elastyczny 
przycisk oraz przesuń 
osłonę baterii w dół.

Przycisk 
programowania P2

Przycisk
zmiany czasu

Przycisk 
trybu pracy

CR2450

Nadajnik 5-kanałowy
z programatorem czasowym

(tył)





1. Zmiany czasu podnoszenia i opuszczania dokonujemy tylko w trybie automatycznym.
2. Czas automatycznego podnoszenia i opuszczania należy ustawić osobno na każdym kanale.
3. Przerwa dłuższa niż 60 sekund między kolejnymi wciśnięciami przycisku spowoduje automatyczne wyjście z trybu 
zmiany.
4. Aby nadajnik sterował wszystkimi roletami, należy włączyć kanał grupowy. Dotyczy to wszystkich trybów pracy 
nadajnika.
5. Podczas ustawiania godziny automatycznego podnoszenia i opuszczania, symbol “- - : - -” oznacza, że dana godzina 
nie jest aktywna w trybie automatycznym.
6. Różnica pomiędzy zaprogramowanym czasem automatycznego podnoszenia, a opuszczania nie może być mniejsza 
niż 32 minuty. W przypadku próby ustawienia czasów o różnicy mniejszej niż dopuszczalna, na wyświetlaczu pojawi się 
komunikat o błędzie, a wprowadzone zmiany nie zostaną zapisane.
7. Aby wyjść z trybu zmiany czasu bez zapisywania zmian należy wcisnąć przycisk STOP.
8. Czas automatycznego otwierania i zamykania ustawiany jest osobno na każdy dzień tygodnia.

6. Ustawienie czasu automatycznego podnoszenia i opuszczania

Wciskamy przycisk 
TRYBU PRACY, aby 
ustawić tryb pracy 

automatycznej.

Przyciskiem 
TRYBU PRACY, 

przechodzimy między 
godziną podnoszenia 

a opuszczania.

Wciskamy 
i przytrzymujemy 

przycisk ZMIANY CZASU 
przez 3 sekundy. 
Na wyświetlaczu 

widoczna jest godzina 
podnoszenia.

Przyciskiem 
ZMIANY CZASU 
zmieniamy dzień 

tygodnia w którym 
programowany jest 

czas automatycznego 
podnoszenia 

i opuszczania.

Po ustawieniu czasów 
automatycznego 

podnoszenia 
i opuszczania 

w każdym dniu 
tygodnia zatwierdzamy 

ustawienia przytrzymując 
przycisk ZMIANY CZASU 

przez 3 sekundy.

Przyciskami 
GÓRA lub DÓŁ 

możemy sprawdzić 
ustawiony czas 
w każdym dniu 

tygodnia.

Przyciskami 
GÓRA lub DÓŁ 

ustawiamy  
odpowiednią 

wartość.

Wciskamy 
przycisk P1+ 
aby wybrać 

opcję zmiany 
godzin lub minut.

Wciskamy 
przycisk 

ZMIANY CZASU. 
Na wyświetlaczu 

miga godzina 
podnoszenia.
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1. Programowanie nadajnika zależne jest od rodzaju odbiornika. Przy programowaniu należy kierować się instrukcją obsługi  
urządzenia, którym nadajnik ma sterować.
2. Dłuższa niż 5 sekund przerwa, między kolejnymi wciśnięciami przycisku, spowoduje automatyczne wyjście z trybu 
programowania bez wprowadzonych zmian.
3. Dodawanie nadajnika tą metodą spowoduje wykasowanie pamięci odbiornika.

7. Programowanie pierwszego nadajnika do napędów typu R

Włączamy zasilanie lub 
naciskamy mikrowyłącznik 

(przez 2 sek.) gdy 
zasilanie jest włączone.

Napęd wyda dźwięk.
Roleta wykona

krótkie ruchy góra/dół.

Napęd wyda dźwięk.Wciskamy przycisk
programowania
(P2) na pilocie.

lub

Roleta wykona 
krótkie ruchy 

góra/dół
i wyda kilka 

krótkich sygnałów 
dźwiękowych.

Napęd wyda dźwięk.Wciskamy przycisk
programowania
(P2) na pilocie.

Wciskamy raz 
przycisk GÓRA.


